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Contexte

L'équipe Modélisation et Identi�
ation en Automatique et Mé
anique (MIAM) du la-

boratoire MIPS parti
ipe au projet de re
her
he national dénommé INOV E (�Une ap-

pro
he INtégrée pour l'Observation et la 
ommande de la dynamique de VEhi
ules�,

http://www.gipsa-lab.fr/projet/inove/index.html). Dans 
e projet, une des a
tivités du MIAM


on
erne la validation expérimentale des travaux de modélisation, d'observation et de 
ommande. Ces

tests seront prin
ipalement e�e
tués durant une 
ampagne d'essais menée ave
 un véhi
ule disponible

au MIAM (Renault S
eni
) et instrumenté (
apteurs de vitesse, d'a

élération, GPS, a
tionneurs de

dire
tion, de freinage, et
.).

Obje
tifs

La validation des stratégies d'observation et/ou de 
ommande né
essite de disposer d'un modèle

mathématique représentatif du 
omportement du véhi
ule, et don
 des paramètres de 
elui-
i (masses,

inerties, et
.). L'obje
tif de 
e stage 
onsiste ainsi en l'identi�
ation des paramètres prin
ipaux de 
e

véhi
ule. Pour 
e faire, le stagiaire devra parti
iper à la dé�nition des grandeurs à mesurer (vitesses

longitudinale et latérale, a

élérations, et
.), de l'instrumentation (
apteurs) ainsi que des essais (tests

statiques et/ou dynamiques) né
essaires à l'obtention des paramètres des modèles. Dans un deuxième

temps, il pro
èdera à l'identi�
ation paramétrique sur la base des données enregistrées lors des 
am-

pagnes. En�n, une phase da validation du modèle doit être e�e
tuée a�n de véri�er la représentivité de


e dernier, de fournir ses plages de validité, ses limites, et
.
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